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Generalita
Struttura del M.A.T. (Motore Asincrono Trifase)

Le pard peindpal dhe comeangeno un moke n carene altémnata sene le saguent:

Statore (parte fs=3). E cosiuile da lamierni feromagnaid a forna di corena dredare. In corispendenza dda
dreonferenzaintenna sono praticak le cave stalodche, dentro le qudi smno siskemat gi awelgment indulerd o d
tase . Le cave possono essare d diversa formaa saoonda del ipe d awelgmen o adonate.

Rofore (parterctanie). E anch'esso costituito da lamiedni feremagnatici. La croonierenza esterma dd pacce elaico
afarmata da caverdedchele qudi diledsoeno per numeant da quele di statare (per endlare porden d massima e
minima rivttanzs). Nearalmenme la o forma & d 1pe samichiuso.

Gliawdgment de ralom pesseno essare compesti da Sie d rame (maotare awdte ¢ ad andi) o da barre di duminie
(rotere a gabba d soo@andda.

Harmeadn di oui SNo costitul o staleme el rotare limitane le pardie par cormenti parassite. Lo spanio ¥a stale e e &
chiamaw lratm.

Inmaggicr dettagio | MAT. & cosiiuto da:
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Cas=a stawrica;

Marsatiera. In base d colegamento che s efielua s ava un diferante Tpo di asdamento, | marsatl vengane
colegati atvaverse lamdle a skelac a tiangele;

Crauite magneico saxrice;

Avvdgimeno statedoo;

Crauito magnaios relaice;

Avvdgimena rotedos (a gabba ¢ a e awel);

Albero Meccanioo per cdiegare i caice;

\erntda d ratveddamenc.
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Caratteristica Meccanica

E un grafice canesiane che rappesanta I'andamente ddla coppia C svilppata da mote infunzicna della vaocita

e T

n0 n[rpm)

Dove:
o Crélacoppia esisiane;
e Cmeé la coppia massima suluppata dd moxre;

e Cawélacopp@a di andamenio.
La cuva pud essare suddyvisa in due pantic a snisradela Cm (nstabike) a destra ddla Cm (stabie).
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n0 n[ram)

Funoom Ceneaore
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Velocita

La vdocitadi unmetaeasnamoe & n «no(l - €
Dove:
e g élaveecitadd carge magnaico ratane (wdociladi sincrenismd ng < B0 0 /p
e nélawlodta dd raom,;
e Séscarmeno.
s=fe-n)/n
Se1 - Awiamenoin =0)
s=0 - SINCrenisme (N = m)
P 1 2 a 4 (coppie pdar)

Avviamento

Per i MA.T.con rctere a gabhia di scaaticle i el di andamenio utizzal scno:
e Avdamento dretio;
o Andamento con BnEione ddetia;
a. Sdla / Tiangde;
b. Resstenze stalaiche;
c. Aunraiamalae.
Pear i MA.T.con ratere ad aneli i ipi di asdamenio utizzatisono:
o Andamento con resistenze raiedche.

Problemi

Lasdamenio di un MA_T. presanta alouni peablemi:
e Carente d spunte mdie elata, guesta pud provecare | nenento dade prowzion (8i);
o Conil cresoame dala velocilalo soormmenio s riducs ela resistenza equivden® aumenta rducande la corente.
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hei) 1 o ) Gy« G, # motors non o avvia ) C, > C. 1 motore o avvia ¢ | Arsione-
S— merte » stabdirs nel purto P

0 ANy n

Avviamento Diretto
Inquesto 1po di awiamente | moke & colegatoe drettamente alalinea.

Svantaggi

o Ivdai ddie corent di spunioin tase di asdamento variane dale 5 ale 8 vdwe rigpetio alacarente nominde.

Vanagg
e Lacopp@a di spuntointase d awlamentc varia dale 2 die 3 volterispatio dla copg@ia di spunte, censenende di
acsdare ilmolae a pieno caico.
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Avviamento a 1ensione Hiaota
Lasdamenic a BrEioe ddatta pud essare redizata oon:

Fesstanze Sialaiche

Quasi lipe di asdamenio s oliene Nasrendo n Sarie fa l'dimentazicns e ogni e stawdca dd mote ddle resisknze,
Lasdamenic a BrEione ddatta pud avenire sache i more abhia gi asvdgimenti stataid colegati aswla siache sano
colegati atiangelo. Queste permaneno un aadamenio gradualke d vdocita e 'diminazicna da picchi d tensicna dla
commutancne. Al wmming ddl’accderaione e resistaea Yenagono esdusa. Oltre che da ddwione delacarante s ha nel
conenge una ndzione dela coppia di andamenio.

L1
L2
L3

Autorasionmaee
Quasi lpo d asndamenic awiene almentando gi awolginmi sannd delmolae can un vacre ridollo di BrEione
madaneun aurasiamalaea. ll ﬂm&gﬁ oonsstend sceglaela ooppiae lacarene d awiarmemo AU epponuna.

Fesistenze Ralodche
IN QUESIO GaS0 & NACRSSEID progettane i moxrecon rddae ando. \bngmo insaie n sade d ke ddle resisiarea,
Aurenando a resistenza rdlaica s diene una diminuwzicne di veedla (caratedsica rossa nel gralico dedi asdament).

Aodameno Stdia- Fiangolo

Inqueste Tpo d awiamenoe gi aswdgimenti sone colegati astdla e sucosssivamen e quande il matare ha raggiunie 1'80%
cela veodta di soommeno si comnmutne nal colegameanto a tiangele.

I2ets < g oo

S ha una coren® mince nel oolegtmerm a stdla pachéalmentano gl awolgmml a vrEine ddata rispetio al
colegamanto atiangele e di consaguarnza la cormenie & minae.

Cdiegamenio Y -> Tensicna negl awclgiment & minarerispetio dia tensiona va be tas.

Cdiegamenio A -> Tensicne negl awelgment & uguake dlatensions ya ke fas
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Caratteristiche Avviamento



CINM]
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0 n0 n{rpm)

- Caalwrisica Avdamenio Ganerde.
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Regolazione e Controllo dei M.A.T.



La regolazicne ddla velod® di un MALT pod avenire su due Ivdli:
o Andlo gpeno;
e Andlo chiuso.
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Inverter

Ln inverter eflettua una comversicna AC-DC-AC (IF ¢ 3F - DC - 3F).



Il peindipic di Lrzicnamen o di un nwenter si basa sulavadazione dela frequenza di dimentazione e ddla tensicna di
dirmnetazicna. Intali modiicande 1a Yequenza varia prapeziondmente | numere d g

E=K (9
A f<m
=] f>/m
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Diminuisce Frequenza
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0 n2 n1 n0 n[rpm]
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